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Dersin Seviyesi Yliksek Lisans
Dersin Tiri Secgmeli
Dersin

Koordinatérii Prof. Dr. Duygun Erol Barkana

Dersi Verenler Prof. Dr. Duygun Erol Barkana

Dersin
Yardimcilan

Robotigin temel kavramlari ile robot kolunun kinematik ve dinamik
Dersin Amaci analizinin temelleri hakkinda ve robot kontrolu hakkinda bilgi
vermek

Girig, Robotlarin Siniflandiriimasi, Robot Kolu Kinematigi, Jacobian,
Robot Kolu Dinamigi, Robot Kinematik ve Dinamigin Mathematica
Programinda Hesaplanmasi, Yoriinge Planlamasi, Robot Sensérleri,
Robot Kontrolli, Robot Kontrollintin MATLAB'de Gergeklenmesi

Dersin Icerigi

Program
Dersin Ogrenme Ciktilari Ogrenme
Ciktilar:

Ogretim Olcme
Yontemleri Yontemleri

1) Robot sistemleri ile ilgili matematiksel
kavramlari tanimlayabilme, tekrarlayabilme ve 1 1 A,B,E
hatirlayabilme,

2) Robot sistemlerini modelleyebilme (kinematik ve

dinamik), 2,11 1,2,3 AE
3) Robot sistemlerinin benzetimlerini paket
programlarda (MATLAB, Mathematica) 1,4,6 1,3 A,B,E

gerceklestirebilme,

4) Robot sistemlerinin kontrolind tanimlayabilme

ve bu sistemlerin zaman dizlemindeki cevaplarini  1,2,4,6,11 1,3 A,B,E
degerlendirebilme,

5) Robotlarin gevreyle baglantisini saglayan

elektronik baglantilarini taniyabilme. 1,4 1 A

Ogretim 1: Ders, 2: Problem Cdézme, 3: Benzetim (Simitlasyon), 4: Seminer,
Yontemleri: 5: Laboratuvar, 6: Dénem Arastirma Odevi




Olcme

.. . A: Sinav, B: Kisa Sinav, C: Deney, D: Odev, E: Proje
Yontemleri:

DERS AKISI
Hafta Konular Maﬁ::rs:;?eri
1 Girig, Temel Kavramlar Ders Kitabi
2 Robotlarin Siniflandiriimasi Ders Kitabi
3 Robot Koordinat Sistemleri ve Déntstmleri , Kisa Sinav 1 Ders Kitabi
4 Robot Kinematigdi, Kisa Sinav 2 Ders Kitabi
5 Ara Sinav I Ders Kitabi
6 Jacobian Ders Kitabi
7 Robot Dinamigi Ders Kitabi
8 Robot Dinamigi ve Uygulamalari, Kisa Sinav 3 Ders Kitabi

Robot Kinematik ve Dinamigin Mathematica Programinda Mathematica

2 Hesaplanmasi Yardim
P (Internet)
10 Robotlarda Yoéringe Planlama, Kisa Sinav 4 Ders Kitabi
11 Robot Sensoérleri Ders Kitabi
12 Robot Kontroli Ders Kitabi
13 Robot Kontrollintiin MATLAB'de Gergeklenmesi MATLAB Yardim
(Internet)
14 Final Projesi Ders Kitabi

KAYNAKLAR

Introduction to Robotics Mechanics and Control, John Craig, 3rd

Ders Notu Edition, Prentice Hall

Introduction to Robotics, Analysis, Systems and Applications, Saeed B.

Diger Kaynaklar .\, ‘prentice Hall, 2001

MATERYAL PAYLASIMI

Konu ile ilgili gesitli bilimsel yayinlar, internette bulunan yardimci

Dokiimanlar notlar.

Sinavlar Arasinav soru ve cevaplari

Kisa Sinavlar Kisa sinav soru ve cevaplari




DEGERLENDIRME SiSTEMi

YARIYIL iCi CALISMALARI SAYI KATKI YUzZDESI
Ara Sinav 1 50
Kisa Sinav 4 50
Toplam 100
Finalin Basariya Orani (Proje) 1 40
Yil iginin Basariya Orani 5 60
Toplam 100
DERS KATEGORIiSi Uzmanlik / Alan Dersleri

DERSIN PROGRAM CIKTILARINA KATKISI

No Program Ogrenme Ciktilari

Elektrik ve Elektronik Miihendisligi alaninda bilimsel arastirma
1 yaparak bilgiye genislemesine ve derinlemesine ulasir, bilgiyi
dederlendirir, yorumlar ve uygular.

Sinirh ya da eksik verileri kullanarak bilimsel yontemlerle bilgiyi

2
tamamlar ve uygular; dedisik disiplinlere ait bilgileri butlinlestirir.

3 Elektrik ve Elektronik Miihendisligi problemlerini kurgular, c6zmek
icin yontem gelistirir ve ¢éziimlerde yenilikgi yontemler uygular.

4 Yeni ve/veya 6zgun fikir ve yontemler gelistirir; sistem, parga veya
sureg tasarimlarinda yenilikgi ¢éztmler gelistirir.

5 Elektrik ve Elektronik Miihendisliginde uygulanan glincel teknik ve

yontemler ile bunlarin kisitlari hakkinda kapsamli bilgi sahibidir.

Analitik, modelleme ve deneysel esasli arastirmalari tasarlar ve
6 uygular; bu sirecte karsilasilan karmasik durumlari ¢ozimler ve

yorumlar.

- Bir yabana dili (Ingilizce) en az Avrupa Dil Portféyii B2 Genel
Diuzeyinde kullanarak so6zli ve yazili iletisim kurar.

8 Cok disiplinli takimlarda liderlik yapar, karmasik durumlarda ¢6zim
yaklasimlari gelistirir ve sorumluluk alir.
Elektrik ve Elektronik Miihendisligi calismalarinin siireg ve

9 sonuglarini, o alandaki veya alan disindaki ulusal ve uluslar arasi

ortamlarda sistematik ve acik bir sekilde yazili ya da s6zlu olarak
aktarir.

Katki Dlzeyi
123 4 5
X
X
X
X




Verilerin toplanmasi, yorumlanmasi, duyurulmasi asamalarinda ve
10 mesleki tim etkinliklerde toplumsal, bilimsel ve etik degerleri
gOzetir.

Elektrik ve Elektronik Miihendisliginin yeni ve gelismekte olan

11 uygulamalarinin farkinda olup, gerektiginde bunlari inceler ve X
ogrenir.
12 Elektrik ve Elektronik Miihendisligi uygulamalarinin sosyal ve
cevresel boyutlarini betimler.
AKTS / 1Is YUKU TABLOSU
Slresi Toplam
Etkinlik SAYISI (Saat) Is Yk
(Saat)
Ders Suresi 14 3 42
Sinif Disi Ders Calisma Siiresi(On calisma, pekistirme) 14 11 154
Ara Sinav 1 5 5
Kisa Sinav 4 4 16
Final Projesi 1 25 25
Toplam Is Yiikii 242
Toplam Is Yiikii / 25 (s) 9.68
Dersin AKTS Kredisi 10




