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Dersin Yardimcilari

Bu dersin amaci endlstriyel otomasyon sistemlerinin tasarim ve isleyis
Dersin Amaci felsefesini kavratmak ve uygulamada kullanilan karmasik yapi taslarini
tanimaktir

Endustriyel otomasyon sistemlerinin yapisi. Otomasyon sistemlerinin

hiyerarsik seviyeleri ve seviyeler arasi iliskiler. Risk ve hata analizi.
Dersin igerigi Enstrimanlar ve sirlculer. Denetleyiciler. Uzman sistemler. Fabrika

otomasyonu. Ag topolojileri ve protokolleri. Standartlar ve yordamlar.

Sunum.
Program Ogretim Olgme
Dersin Ogrenme Ciktilari Ogrenme 29 N .
Yontemleri Yontemleri
Ciktilan

1)Endustriyel otomasyon sistemlerinin hiyerarsik yapisi

ve bu hiyerarsiyi olusturan katmanlarin arasindaki 1,3,4 1,2,4 A,B,D
iliskiyi kavrar ve yorumlar

2)RAM (Reliability-Availability-Maintainability)

kavramini endUstriyel otomasyon sistemlerine gore 1,3,4
uygular

1,2,4 AB,C,.D

3)Fiziksel blyulkliklerin 6lglilmesinde kullanilan temel

teorileri ve temel 6lgme yontemlerini ve élgmenin statik 1,24 A,B,C,D
. . L . . 1,3,4

ve dinamik karakteristiklerini sayabilir ve

karsilastirabilir.

3)PLC ve DCS gibi donanimlarin endustriyel ag yapisi 134 1,2,4 A,B,D
ile prosese gore galismalarini kavramsal olarak uygular. =

4)Endustriyel otomasyon sistemlerinde kullanilan 124 ABD
gelismis kontrol yéntemlerini ve bunlarin karsilastirmali 7,8,9 e T

analizlerini yapabilir.




5)Ders kapsaminda kendisine verilen bir sorunun

¢6zUmu icin arastirma, sunum ve bilimsel dokiiman 7,8,9 4 D
hazirlayabilir.
Ogretim _ _ " _ _
. B 1: Anlatim, 2: Makale tartismasi, 3: Lab, 4: Ornek vaka incelemesi
Yontemleri:
Olgme . ) _
.. B A: Sinav, B: Makale Ozeti, C: Odev, D: Proje
Yontemleri:
DERS AKISI
Hafta Konular Calisma .
Malzemeleri
D Notl
1 Endustriyel Otomasyon sistemlerinin genel yapisi ers Notlari ve

EndUstriyel otomasyon sistemlerinin hiyerarsik seviyeleri ve seviyeler

2 arasi iligkiler

3-4 Risk ve hata analizi- Konuyla ilgili makalelerin tartisiimasi
5 Seviye 1: Enstrimanlar ve slriciler

6 Seviye 2: Denetleyiciler

7 Seviye 3:MIS ve uzman sistemler

8 Seviye 4: Fabrika otomasyonu, ERP,MRP

9 Ag topolojileri ve protokolleri

10 Standartlar ve yordamlar

11-14 Uygulama dérneklerinin incelenmesi, rapor ve sunum

Kitaplar
Ders Notlari ve
Kitaplar
Ders Notlari ve
Makaleler
Ders Notlari ve
Kitaplar
Ders Notlari ve
Kitaplar
Ders Notlari ve
Kitaplar
Ders Notlari ve
Kitaplar
Ders Notlari ve
Kitaplar
Ders Notlari ve
Kitaplar
Ilgili Makale ve
uygulama notlan
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Odevler

Sinavlar 1 Vize, 1 Final

DEGERLENDIRME SiSTEMI

YARIYIL ICI CALISMALARI SAYI KATKI YUZDESI
Ara Sinav 1 25
Ddénem Projesi 1 75
Toplam 100
Finalin Basariya Orani 60
Yil iginin Basariya Orani 40
Toplam 100
DERS KATEGORIisi Uzmanlik / Alan Dersleri

DERSIN PROGRAM GIKTILARINA KATKISI

o Katki Duzeyi
No Program Ogrenme Ciktilan
123 4 5
Sistem Mihendisligi alaninda bilimsel arastirma yaparak bilgiye
genislemesine ve derinlemesine ulasir, sistem muahendisliginde uygulanan
1 gincel teknik ve ydntemler ile bunlarin kisitlari hakkinda kapsamli bilgi X
sahibidir.
Sinirli ya da eksik verileri kullanarak bilimsel yontemlerle bilgiyi tamamlar
5 Ve uygular; farkh disiplinlere ait bilgileri harmanlayarak etkili bigimde
kullanir.
Sistem Muhendisligi problemlerini kurgular, ¢ézmek igin yeni ve 6zglin
3 fikirler/yontemler gelistirir ve gdziimlerde yenilikgi ydntemler uygular. X
Sistem Muhendisliginin - yeni ve gelismekte olan uygulamalarinin
4 farkindadir; gerektiginde bunlari inceler ve 6grenir. X
Analitik, modelleme veya deneysel esasli arastirmalari tasarlar ve
5 uygular; bu slrecte karsilasilan karmasik durumlarn ¢ézimler ve

yorumlar.

Cok disiplinli takimlarda liderlik yapar, karmasik durumlarda ¢6zim
6 yaklasimlari gelistirir ve sorumluluk alir.

Yeni ve/veya 0zgun fikir ve yontemler gelistirir; sistem, parca veya slreg
7  tasarimlarinda yenilikgi gdziimler gelistirir. X




Sistem Mihendisligi calismalarinin slireg ve sonuglarini, o alandaki veya
alan disindaki ulusal ve uluslararasi ortamlarda sistematik ve acik bir

Suresi
(Saat)

8
sekilde yazili ya da s6zli olarak aktarir.

Bir yabanc dile (ingilizce) en az Avrupa Dil Portféyii B2 Genel Diizeyinde

9  sbzlli ve yazili iletisim kuracak kadar hakimdir.

Verilerin toplanmasi, yorumlanmasi, duyurulmasi asamalarinda ve

10 mesleki tim etkinliklerde toplumsal, bilimsel ve etik dederleri gozetir.
Sistem Miuhendisligi uygulamalarinin sosyal ve c¢evresel boyutlarini

11 betimler, galismalarinda bu boyutlari gozetir.

12 Belirlenmis bir hedef dogrultusunda karmasik sistemlerin modellenmesi,
iyilestiriimesi, kontroli ve tasarimi igin uygun metodoloji ve prosedurler
geligtirir.

AKTS / iS YUKU TABLOSU

Etkinlik SAYISI

Ders Siresi (Sinav haftasi haric, 13x toplam ders ve lab saati) 13

Sinif Disi Ders Calisma Siiresi (On calisma, pekistirme) 13

Proje 1

Ara Sinav 1

Final 1

Toplam is Yiikii

Toplam is Yiikii / 25 (s)

Dersin AKTS Kredisi

Toplam
Is Yuki
(Saat)

39
130

72

246
9,84

10




