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Alperen Pehlivan

Bu dersin amaci diferansiyel denklemlerle ifade edilebilen dogrusal
sistemlerin modellenmesi ve analiziyle ilgili temel kavramlari 6gretmektir.

Sistemlerin tanimi ve siniflandiriimasi. Modelleme, durum uzayi modelleri
ve simtlasyon diyagramlari. Laplace dénisimd, transfer fonksiyonlari ve
blok diyagramlar. Gegici rejim analizi. Kararlihk analizi. Geribeslemeli
sistemler ve koklerin yer egrisi analizi.

Dinamik sistemlerin modellenmesi ve analiz sistem mihendislerinin
calistigi temel alanlardan biridir. Bu derste 6grenciler dinamik sistemlerin
modellenmesi ve analizine iliskin matematiksel yontemler kullanarak bu
tip sistemleri mihendisce bir yaklasimla 6grenirler.

sayisal ¢ozUmund bulabilir.

Laplace

Detayh
Program Ogretim Olcme
Ogrenme Yontemleri Yontemleri
Ciktilan
sistemlerin diferansiyel denklem
- - la, 1b, 23,
modellerinin olusturabilir ve durum uzayi formuna 2b. B¢ 1, 3,5 AE
denklemlerine iliskin  benzetim AE
diyagramlarini gizebilir. Bu diyagramlari benzetim 1a, 1b, 2a, 1345
yazilimlarinda olusturarak diferansiyel denklemlerin ~ 2b, 4b, 6¢ ren
dénusimund  kullanarak  diferansiyel AE
: . L la, 1b, 23,
denklemleri analitik olarak c¢b&zebilir ve transfer 2b. 6e 1,3,5

fonksiyonu elde edebilir.
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Verilen bir blok diyagrama iliskin transfer
fonksiyonunu bulabilir.

Birinci, ikinci ya da daha ylksek dereceli sistemlerin
gecici rejim analizini yapabilir ve bunlara iliskin
niceliksel kriterleri kullanarak performanslarini
dederlendirebilir.

Dogrusal zamanla dedismeyen sistemlerin kararhhk
analizini Routh-Hurwitz yontemini  kullanarak
yapabilir.

Geri-beslemeli sistemlerin nasil calistidini ifade
edebilir ve koklerin yer edrisi yontemiyle bu tip
sistemlerin parametrik analizini yapabilir.

Dinamik sistemlerin modellenmesi ve kontroll
izerine deney vyapar ve Ingilizce dilinde rapor
hazirlar.

1a, 1b, 2a, AE
2b, 6¢C
A,D,E

la, 1b, 6¢C 1,3,5,7

A,E
la, 1b, 2b,6¢c 1,3,5

A,E
la, 1b, 2b,6¢c 1,3,5

D

5b,7b,7c 7

1: Hocanin ders anlatimi, 2: Tartisma ile ders anlatimi, 3: Hocanin sinifta

problem ¢b6zmesi, 4: Benzetim kullanma, 5: Problem ¢ézme 6devi, 6:

Ogretim AN ) o
? N Okuma 6devi, 7: Laboratuvar calismasi, 8: Donem arastirma ddevi, 9:
Yontemleri: M . . S
Konuk konusmaci sunumu, 10: Ornek proje incelemesi, 11: Disiplinler
arasl grup calismasi
Olcme A: Yazil Sinav, B: Coktan secmeli sinav C: Eve verilen kisa sinav, D:
Yéntemleri: Deney Raporu, E: Odev, F: Proje, G: O§rencinin sunumu

DERS AKISI

Hafta Konular

1 Dinamik sistemlere giris

Calisma
Malzemeleri

Ders notlari,
DK: BL1

Ders notlari,

2-3 Dinamik sistemlerin matematiksel modellemesi

4-5 Durum uzayl modeleri ve benzetim diyargramlariyla sayisal ¢6zimu

6-7 Diferansiyel denklemlerin Laplace donidstimiyle ¢ézimU

8 Blok diyagramlar

9-10 Gegici rejim analizi

11 Kararlhilk analizi

DK: BL2

Ders notlari,
DK: BL7

Ders notlari,
DK: BL3

Ders notlari,
DK: BL3

Ders notlari,
DK: BL3

Ders notlari,
DK: BL3
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Ders notlari,
12 Geri besleme ve kapali cevrim system davranisi DK: BL4
B ) o N Ders notlari,
13-14 Kgklerin yer egrisi analizi DK: BLS

ONERILEN KAYNAKLAR

Franklin, G., Powell, D., Emami-Naeini, A., "Feedback Control of Dynamic

Ders Notu Systems”, seventh Ed., Pearson, 2015
Diger e Lecture notes
Kaynaklar » Ogata, K., “*Modern Control Engineering”, Third Ed., Prentice-Hall, 1997

MATERYAL PAYLASIMI

Modelleme ve koklerin yer edrisi (zerine 6zet notlar, donlistim tablolari,

Dokiimanl g
okiimanlar loboratuvar kitapgigi

Odevler Lab, ddev ve quizler

Sinavlar 2 arasinav ve final

DEGERLENDiIRME SiSTEMi

YARIYIL ICi CALISMALARI SAYI KATKI YUZDESI
Ara sinavlar 2 67

Odev 9 3

Kisa sinavlar 3 13

Lab 1 17
Toplam 100
Finalin Basariya Orani 40

Yil iginin Basariya Orani 60
Toplam 100
DERS KATEGORISI Alan Dersi

DERSIN PROGRAM GIKTILARINA KATKISI

3




YEDITEPE UNIVERSITESI DERS TANITIM FORMU
MUHENDISLIK FAKULTESi 2019/2020-1

No

1la

1b

2a

2b

3a

3b

4a

4b

5a

5b

6a

6b

6¢c

7a

7b

7c

7d

7e

Program Ogrenme Ciktilari

Matematik, fen bilimleri ve ilgili mihendislik disiplinine 6zgi konularda yeterli
bilgi birikimi;

Bu alanlardaki kuramsal ve uygulamali bilgileri, karmasik miihendislik
problemlerinde kullanabilme becerisi.

Karmasik miihendislik problemlerini saptama, tanimlama, formiile etme ve
¢6zme becerisi;

Bu amacla uygun analiz ve modelleme yontemlerini segme ve uygulama becerisi.

Karmasik bir sistemi, siireci, cihazi veya trini gergekgi kisitlar ve kosullar
altinda, belirli gereksinimleri karsilayacak sekilde tasarlama becerisi;

Bu amacla modern tasarim yontemlerini uygulama becerisi.

Muhendislik uygulamalarinda karsilasilan karmasik problemlerin analizi ve
¢6zimd icin gerekli olan modern teknik ve araglari gelistirme, secme ve
kullanma becerisi;

Bilisim teknolojilerini etkin bir sekilde kullanma becerisi.

Karmasik miihendislik problemlerinin veya disipline 6zgii arastirma konularinin
incelenmesi icin deney tasarlama becerisi,

Deney yapma, veri toplama, sonuglari analiz etme ve yorumlama becerisi.
Disiplin igi takimlarda etkin bigcimde ¢alisabilme becerisi;

Cok disiplinli takimlarda etkin bicimde calisabilme becerisi;

Bireysel ¢alisma becerisi.

Turkge sozli ve yazili etkin iletisim kurma becerisi;

En az bir yabanci dil bilgisi;

Etkin rapor yazma ve yazili raporlari anlama, tasarim ve {iretim raporlari
hazirlayabilme becerisi,

Etkin sunum yapabilme becerisi,

Acik ve anlasihr talimat verme ve alma becerisi.
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Yasam boyu 6grenmenin gerekliligi bilinci; bilim ve teknolojideki gelismeleri
izleme ve kendini strekli yenileme becerisi,

| 8b Bilgiye erisebilme becerisi.

| 9a Etik ilkelerine uygun davranma, mesleki ve etik sorumluluk bilinci.
| 9b Moihendislik uygulamalarinda kullanilan standartlar hakkinda bilgi.
'10a Proje yonetimi, risk yonetimi ve degisiklik yonetimi hakkinda bilgi.

Girisimcilik ve yenilikgilik hakkinda farkindalik.
10b

' 10c Sardarilebilir kalkinma hakkinda bilgi.

1 Muhendislik uygulamalarinin evrensel ve toplumsal boyutlarda saglik, cevre ve
a
glivenlik Gzerindeki etkileri hakkinda bilgi,

11b Cagin mihendislik alanina yansiyan sorunlari hakkinda bilgi.

| 11c Mihendislik ¢oziimlerinin hukuksal sonuglari konusunda farkindalik.

AKTS / is YUKU TABLOSU

Etkinlik SAYIS] ures!
(Saat)
Ders Siiresi (14x ders+13xuygulama+1xlab) 14 4
Sinif Disi Ders Calisma Siresi (ara sinavlar) 2 7
Sinif Disi Ders Calisma Siresi (kisa sinavlar) 3 1
Sinif Digi Ders Calisma Suresi (final) 1 14
Sinif Digi Ders Calisma Suresi (lab) 1 4
Ara sinavlar 2 2
Kisa sinavlar 3 1
Odevler 9 4
Final 1 2

Toplam is Yiikii

Toplam is Yiikii / 25 (s)

Toplam
Is Yuki
(Saat)

56

14

14

36

136

5.44
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